Jazda autonomiczna — czy rozwqj technologiczny
wyprzedzi przyjemnosc z jazdy

A safe world
D DEKRA




Gatunkiem, ktory przetrwa, nie jest ani ten najsilniejszy,
ani ten najinteligentniejszy. Przetrwa ten, ktéry potrafi
sie zmieniac...

It is not the
strongest of the
species that survive,
nor the most
intelligent, but the
one most adaptable

to change.




Technologie, ktore zdaniem DEKRA bedg
ksztattowac naszg przysztosc

WHAT WILL
THE FUTURE

LOOK LIKE 7
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Postep technologiczny w zakresie rozwoju konstrukcji samochodowych

Systemy
oSwietlenia

Napinacz

Aktywny
Pasy bezp. Poduszki tempomat
boczne
Strefa
zgniotu

1970 2010 2020

D DEKRA

Slide 4 © 2017 DEKRA



Postep technologiczny w zakresie rozwoju konstrukcji samochodowych
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Poziomy automatyzacji

LDriver only“ (poziom 0): Pojazd
Kierowca:

Podczas catego czasu jazdy prowadzi pojazd
(prowadzenie wzdtuzne i poprzeczne)
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Poziomy automatyzacji

-£Z udziatem asystenta“ (poziom 1): Pojazd

Kierowca:

Przez caty czas musi nadzorowaé system FAS i byé
w kazdej chwili gotowy do przejecia prowadzenia
pojazdu.

Przez caly czas realizuje zadania zwigzane w
prowadzeniem wzdtuznym i poprzecznym.

Pojazd:

Przejecie prowadzenia wzdluznego
(Adaptive Cruise Control) albo
prowadzenia poprzecznego (asystent
parkowania) w pewnych granicach

Automatyzacja

Kierowca
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Poziomy automatyzacji

,Czesciowa automatyzacja“ (poziom 2): Pojazd

Kierowca:

Musi przez caty czas nadzorowac system FAS i by¢
w kazdej chwili gotowy do przejecia zadan kierowcy.

Pojazd:
Przejecie prowadzenia wzdtuznego
(Adaptive Cruise Control) i prowadzenia

Automatyzacja

poprzecznego (asystent kierowania) w pewnych
granicach (np. asystent poruszania sie w korku)

o Kierowca
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Poziomy automatyzacji

»~WYysoki poziom automatyzacji“ (poziom 3):

Kierowca:

Nie musi przez caly czas nadzorowac systemu
FAS, przejmuje zadania kierowcy po otrzymaniu
polecenia z systemu FAS.

Pojazd:

Automatyczne prowadzenie wzdtuzne i
poprzeczne przez okreslony czas w niektérych
sytuacjach

Pojazd

Automatyzacja

Kierowca

B> DEKRA

Slide 9

© 2017 DEKRA



Poziomy automatyzacji

,Peina automatyzacja“ (poziom 4): Pojazd

Kierowca:
Nie musi nadzorowac systemu FAS,
przejmuje zadania kierowcy po wytgczeniu systemu.

Pojazd:

Automatyczne prowadzenie wzdtuzne i
poprzeczne w zdefiniowanym zakresie

Automatyzacja

Kierowca

B> DEKRA
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Poziomy automatyzacji

,Bez udziatu kierowcy*“ (poziom 5): Pojazd

Kierowca:
Nie jest wymagany

Pojazd:

Petne prowadzenie pojazdu przez caty czas
jazdy.

System rozpoznaje zakres swoich mozliwosci, — p——
pojazd zatrzymuje sie autonomicznie. - — -

Automatyzacja

Kierowca
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Automatyczne funkcje w trakcie jazdy | parkowania

Poziom 5
JAZDA AUTONOMICZNA

Poziom 4
W PELNI AUTOMATYCZNIE

D - Parking

Driving in town

- Driving on the motor way
Poziom 3
MASOROASIONATHCANE - Driving in a traffic jam
: > Key parkin
Poziom 2 .
CZESCIOWO AUTOMATYCZNIE [ tratfic jam assistant
|:> Parking assistant
:. Lane keeping assistant
Poziom 1 [ Park assistant
ASYSTENCI
: . Adaptive Cruise Control
Poziom 0 : :. Blind spot surveillance
TYLKO KIEROWCA :
I::. Watning when Ieavfing the lane
Funkcje parkowania
2000 2005 2010 2015 2020 2025 2030 [ ep

[ Funkcje w trakcie jazdy
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Samochody nie tylko koncepcyjne

Google car
1.5 milionéw mil jazdy
autonomicznej
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t gcznos¢ pomiedzy pojazdami
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t gcznos¢ pomiedzy pojazdami i urzgdzeniami (I0OT)
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globalnych organizacji
niezmiennie od 1925

eksperckich
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Loteria wizytowkowa DEKRA —
Wygraj podwajny bilet na wyscig DTM L7,

Offizieller
technischer Partner

ZAPRASZAMY NA STOISKO
DO WYGRANIA 2-OSOBOWY BILET | 550WANIE NAGRODY PODCZAS
DEKRA NA WYSCIG DTM NA TORZE
. UROCZYSTEGO BANKIETU
W HOLU PRZED SALA NURBURGRING WRAZ Z
KONFERENCYJNA NOCLEGIEM W HOTELU |
ZAPRASZAMY!
ZOSTAW WIZYTOWKE WSTEPEM DO STREFY DEKRA
HOSPITALITY
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Dziekuje za uwage!

MISSION

SAFETY
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